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 1. ПАСПОРТ РАБОЧЕЙ ПРОГРАММЫ  
УЧЕБНОЙ ДИСЦИПЛИНЫ 

ОП.11 «Основы робототехники» 
1.1. Область применения программы 

Учебная дисциплина «Основы робототехники» является вариативной частью общепрофес-
сионального цикла примерной основной образовательной программы в соответствии с 
ФГОС СПО по специальности 27.02.04 «Автоматические системы управления».  

1.2. Цель и планируемые результаты освоения дисциплины: 

Код ОК, ПК Умения Знания 
ОК 01, 

ОК 02, 

ОК 03, ПК 1.1 

У1 выбирать необходимые типы 
робототехнических систем, 
определять для них способы и 
системы управления,  
У2 подключать и программиро-
вать реакцию робота на датчики, 
У3 проектировать простейшие 
автономные роботизированные 
системы, разрабатывать про-
граммы для ее функционирова-
ния 

З1 особенности типовых моделей ро-
ботов, основные виды заданий,  
З2 выполняемых программируемыми 
роботами, 
З2 основные компоненты робототех-
нических систем 

 
В результате освоения образовательной программы у выпускника должны быть 

сформированы общие компетенции: 
ОК 01. Выбирать способы решения задач профессиональной деятельности примени-

тельно к различным контекстам; 

ОК 02. Использовать современные средства поиска, анализа и интерпретации ин-
формации и информационные технологии для выполнения задач профессиональной дея-
тельности; 

ОК 03. Планировать и реализовывать собственное профессиональное и личностное 
развитие, предпринимательскую деятельность в профессиональной сфере, использовать 
знания по правовой и финансовой грамотности в различных жизненных ситуациях. 

ПК 1.1. Проводить анализ технологических операций производства и разрабатывать 
предложения по автоматизации производственных процессов 
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2. СТРУКТУРА И СОДЕРЖАНИЕ УЧЕБНОЙ ДИСЦИПЛИНЫ  
«ОСНОВЫ РОБОТОТЕХНИКИ» 

2.1. Объем учебной дисциплины и виды учебной работы 

№  
п/п Вид учебной работы Объем 

часов 

1. Объем работы обучающихся во взаимодействии с преподавате-
лем 32 

2 В форме практической подготовки 26 

в том числе во взаимодействии с преподавателем: 

 –  теоретическое обучение 4 

–   практические занятия 26 

Промежуточная аттестация в форме дифференцированного зачета 2 

3. Самостоятельная внеаудиторная работа обучающихся - 

Всего по дисциплине в рамках образовательной программы 32 
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2.2. Тематический план и содержание учебной дисциплины «Основы робототехники»  

Наименование 
разделов и тем  

Содержание учебного материала, лабораторные и практические ра-
боты, самостоятельная работа обучающихся  

Объем часов Коды компетен-
ций, формирова-

нию которых 
способствует эле-
мент программы 

всего 

прак-
тиче-
ские 
заня-
тия 

в 
форме 
прак-
тиче-
ской 

подго-
товки 

1  2  3  4 5 6 
Тема 1 Основы 
робототехники 

  

Содержание учебного материала 4      
1  1.1. Понятие робота и манипулятора. Классификация роботов. 

Виды систем управления роботами. Понятие прямой и обратной 
задачи кинематики.  

2   ОК 01– ОК 03, 
ПК 1.1 

 1.2. Области применения робототехнических систем. Современные 
требования к робототехническим модулям и системам. 
Исполнительные, измерительно-информационные и управляющие 
модули робототехнических систем 

2    

Тема 2 Про-
граммное обеспе-
чение робототех-

нических кон-
структоров 

  

Практические работы 12 12 12   
1  Практическое занятие №1. Основные программные средства и 

языки программирования, используемые в робототехнических 
устройствах. Интерфейс графической среды. Основные инстру-
менты программирования. 

2 2 2 ОК 01– ОК 03, 
ПК 1.1. 

2 Практическое занятие №2. Программирование движения по прямой 
по времени. Программирование движения повороты по времени. 

2 2 2 

3 Практическое занятие №3. Программирование датчиков касания, 
расстояния. 

2 2 2 

4  Практическое занятие №4. Программирование датчиков цвета, 
света 

2 2 2 
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5  Практическое занятие №5. Движение по линии, релейный 
регулятор. 

2 2 2 

6 Практическое занятие №5. Движение по линии пропорциональный 
регулятор. 

2 2 2 

Тема 3 Конструи-
рование 

Практические работы 14 14 14 
1  Практическое занятие №6. Конструирование типовых роботехниче-

ских устройств  
14 14 14 

2  Практическое занятие №7. Используя программы САПР создать мо-
дель манипулятора. 

 Практическое занятие №7. Используя программы САПР создать мо-
дель манипулятора. 

 Практическое занятие №8. Используя программы САПР создать 
крепежные платформы для блоков управления. 

 Практическое занятие №8. Используя программы САПР создать 
крепежные платформы для блоков управления 

 Практическое занятие №9. Используя программы САПР создать 
крепежные элементы для датчиков и/или камеры. 

3 Практическое занятие №9. Используя программы САПР создать 
крепежные элементы для датчиков и/или камеры. 

Внеаудиторная самостоятельная работа -    
Дифференцированный зачет 2      
Всего  32 32 32   

 



3. УСЛОВИЯ РЕАЛИЗАЦИИ ПРОГРАММЫ ДИСЦИПЛИНЫ  
 «ОСНОВЫ РОБОТОТЕХНИКИ» 

3.1. Требования к минимальному материально-техническому обеспечению 
Реализация программы дисциплины требует наличия учебного лаборатории «Робо-

тотехники». 
Оборудование лаборатории и рабочих мест лаборатории:   
– компьютерный класс с соответствующим программным обеспечением.  

3.2. Информационное обеспечение обучения 
3.2.1. Печатные издания 

1.Кулаков, Д. Б. Роботы и робототехника: лабораторный практикум: учебное пособие 
/ Д. Б. Кулаков, Б. Б. Кулаков. — Москва: Российский университет дружбы народов, 2023. 
— 124 c. — ISBN 978-5-209-07506-6. — Текст: электронный // Электронно-библиотечная 
система IPR BOOKS: [сайт]. — URL: http://www.iprbookshop.ru/91065.html  — Режим до-
ступа: для авторизир. пользователей  

 
3.2.2. Электронные источники 

1. Знаниум - https://new.znanium.com/   
2. Лань - https://e.lanbook.com/    
3. IPR Books - http://www.iprbookshop.ru/   
4. Elibrary - https://www.elibrary.ru/   

http://www.iprbookshop.ru/91065.html
http://www.iprbookshop.ru/91065.html
http://www.iprbookshop.ru/91065.html
http://www.iprbookshop.ru/91065.html
http://www.iprbookshop.ru/91065.html
http://www.iprbookshop.ru/91065.html
http://www.iprbookshop.ru/91065.html
http://www.iprbookshop.ru/91065.html
http://www.iprbookshop.ru/91065.html
http://www.iprbookshop.ru/91065.html
https://new.znanium.com/
https://new.znanium.com/
https://new.znanium.com/
https://new.znanium.com/
https://new.znanium.com/
https://new.znanium.com/
https://new.znanium.com/
https://new.znanium.com/
https://new.znanium.com/
https://new.znanium.com/
https://e.lanbook.com/
https://e.lanbook.com/
https://e.lanbook.com/
https://e.lanbook.com/
https://e.lanbook.com/
https://e.lanbook.com/
https://e.lanbook.com/
https://e.lanbook.com/
https://e.lanbook.com/
https://e.lanbook.com/
http://www.iprbookshop.ru/
http://www.iprbookshop.ru/
http://www.iprbookshop.ru/
https://www.elibrary.ru/
https://www.elibrary.ru/
https://www.elibrary.ru/
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4. КОНТРОЛЬ И ОЦЕНКА  
РЕЗУЛЬТАТОВ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ  

«ОСНОВЫ РОБОТОТЕХНИКИ» 

Контроль и оценка результатов освоения дисциплины осуществляются преподава-
телем в процессе проведения опросов, практических занятий, тестирования, а также выпол-
нения обучающимися индивидуальных заданий. 

 
Результаты обучения Критерии оценки Методы оценки 
Знания: 
З1 особенности типовых моделей 
роботов, основные виды заданий,  
З2 выполняемых программируе-
мыми роботами, 
З2 основные компоненты робото-
технических систем 

Полнота ответов, точность 
формулировок, не менее 75% 
правильных ответов. 
 

Текущий контроль  
при проведении: 
- устных зачётов, 
-понятийных диктан-
тов 

Промежуточная атте-
стация 
в форме дифференци-
рованного зачета  

Умения: 
У1 выбирать необходимые типы ро-
бототехнических систем, опреде-
лять для них способы и системы 
управления,  
У2 подключать и программировать 
реакцию робота на датчики, 
У3 проектировать простейшие авто-
номные роботизированные си-
стемы, разрабатывать программы 
для ее функционирования  
 

Правильность, полнота вы-
полнения заданий, точность 
формулировок, точность рас-
четов. 
Адекватность, оптимальность 
выбора способов действий, 
методов, техник, последова-
тельностей действий и т.д.  
Точность оценки, самооценки 
выполнения. 
Рациональность действий 

Текущий контроль  
при проведении: 
- практических работ 
Промежуточная атте-
стация 
в форме дифференци-
рованного зачета  
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